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2 Pohl P+P  Motoren Permanent 

Magnet 

M+ und M- wechseln + und – um 

Drehrichtung ändert sich dann 

3 Pohl  F1 + F2 + A Motoren Series 

Wound Motor Erde (-) unter Motor 

F1  und F2  wechseln  

Drehrichtung ändert sich dann 
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